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Systemes a un degré de liberté

Oscillations libres

ePériode T : T = % , en fonctiondew: T = Zf
e Pulsation (rad/s) : w = 2xaf
e Force de rappel d’un ressort : F =-kx

e Pendule élastique: X+ wo>x=0 = x(t) = Acos(wOt + @)
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« Pendule simple : 0+w20=0 D> x(t) = Acos(wO0t + @)
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e [ ’équation Lagrangienne du mouvement: L =Ec—Ep

= Pour un systeme conservatif en mouvement unidimensionnel x :

d oL oL _

dt 9x dx

= Pour un systeme conservatif en mouvement rotationnel 9 :

oL oL _
dt 96 9o
e Ressort équivalent :
= Ensérie: %: k—11+k—12+...+$
= Enparalléle: ke= ki + k2 +...+ kn
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