Automatisme de la came

5.1 Mise en situation

Soit une came C entrainée en rotation par un moteur. Cette came doit effectuer un tour complet a chaque
fois qu’un ordre est donné.
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Figure 5-1 : L’automatisme de la came

Etat initill TOURNE =0.

Le bouton poussoir est relaché, d’ou «b» = 0.

La came appuie sur I’interrupteur de fin de course «a», d’ou «a» = 1.

Une pression sur «bx» enclenche un cycle de rotation. La came effectue alors un tour complet et s’arréte
méme si «b» est encore enfonce.

Une lumiere (LUM) s’éteint lorsque la came est en mouvement.

5.2 Tableau des entrées/sorties

ENTREES SORTIES
Etiquette Fonction Etiquette Fonction
b Bouton-poussoir de mise en marche | TOURNE | Contacteur démarrage moteur électrique.
a Capteur defin de course LUM Lumiére indicatrice pour le mouvement
delacame




5.3 Solution GRAFCET - Automatisme de la came 1

1. | L’étape initiale X1 indique a I’automatisme ou débuter la
seguence. Dans cette étape on a les conditions suivantes :

1 - TOURNE = 0.

Le bouton poussoir est relaché d’ou «b» = 0.

La came appuie sur I’interrupteur de fin de course «a»,
T iy d’ou «a» = 1.

2. | La trangition Trl attend que le bouton-poussoir “b” soit
actionné (sur le front montant).

A2 — TOURNE | LUM; 3. | Lorsque “b” est activé, I’étape X2 devient active, le moteur
électrique est démarré et par consequence la came tourne.

2 4. | La transition Tr2 vé&ifie si la came est arrivée a la fin de
2—— Ta course quand «a» = 1 (FM). Si tel est le cas, I’automatisme
revient a I’étape initiale X1.

Figure 5-2 : GRAFCET solutionnant I'automatisme de la came 1

5.4 Les équations des Transitions et des Etapes

Equations destransitions Equations des étapes

Trl = X1 « Fm(b) X1=PS+Tr2+[X1e Trl]
Tr2 = X2+ rm(a) X2 =Trl+[X2¢ Tr2]




